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La presente invention concerne les accessoires de securite et/ou 
detection et/ou visualisation, elle permet de visualiser a tout instant 
a distance la pression existant dans une enceinte fluide close, elle est 
parti culierement utilisable dans les domaines automobile, aeronautique , 
5 industries et en general applicable a tous vehicules roulant sur 
enveloppesde gaz tels que les pneumatiques . 

Dans les systemes connus de ce genre beaucoup fonctionnent avec 
seuils transmettant un signal en dessus ou en de?a d'une certaine valeur 
de pression fixee par avance, ils declenchent une alarme lorsque le para- 
10 m&tre surveille sort de la dite fourchette; de plus, ces systemes fonction- 
nent uniquement lorsque les roues du vehicule sont en mouvement (rotation) 
et non a 1 'arret, d'autres visualisent la pression sans contact en continu 
par induction avec "variation de frequence" electrique alternative par 
1 ' intermediate de composants integres dans la partie tournante surveillee, 
15 le courant d'al imentation du systeme etant maintenu constant et la connais- 
sance de la pression connue par 1'analyse des variations de frequence direc- 
tement fonction de la pression a controler. D'autres encore mesurent direc- 
tement la pression dans Tenveloppe par capteurs piezo-electriques ou 
resistifs, l 1 information P etant transmise par joints tournants electri- 
20 ques, metaux liquides a temperature ambiante etc., pour eviter le parasi- 
tage inherent aux balais. Tous ces systemes sont complexes, cas des trans- 
missions par variations de frequences par circuits integres, certains ne 
visualisent pas en permanence la pression, d^utres fonctionnent avec 
contacts mecaniques entre parties tournantes et parties fixes, avec les 
25 risques fonction de ce procede, tous sont pa rasi tables du fait de leurs 
principes (circuits electroniques integres microprocesseurs et sensible 
a la temperature). 

Le dispositif suivant 1' invention permet d'eviter ces inconve- 
nients; d'un cout modes te, il est fiable, facile a mettre en oeuvre sans 
30 transformation sur n'importe quel vehicule, il donne en permanence et a 
distance la pression existant dans Tenveloppe de gaz, a 1 'arret du vehi- 
cule, en avancement ou en vol dans le cas des aeronefs, il est insensible 
aux parasites classiques, aux chocs, surtout radiaux. Selon une premiere 
variante la prise de pression se fait au niveau de la valve de gonflage, 
35 selon une deuxieme variante elle se fait au niveau de l'axe de rotation, 

selon une troisieme variante, le capteur se trouve a 1'interieur de I'enve- 
loppe de gaz, une conception particuliere de T invention comprend figure 1 
une bobine primaire d'alimentation 1 montee en serie avec un galvanometre 2 
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se rapproche de la val eur nulle, le dispositif s'ouvre a nouveau. D'autres 
dispositifs de securite peuvent etre fabriques sans, s 'ecarter de I'esprit 
de celui de la figure 3 ou les pieces representees 15 sont des ressorts 
la soupape 14 lorsque la roue tourne est toujours fermee, la soupape 13 
5 toujours ouverte sauf dans le cas d'une chute brutale de la pression P, 
une autre conception consisterait a deplacer un petit piston toujours par 
diaphragmage et celui-ci en se deplagant libererait une fermeture de 
soupape. Selon la figure 4, le remplacement d'une roue (enveloppe de gaz) 
se fait en otant le couvre-moyeu 16 en deconnectant le capteur (broche 

10 eventuelle) en devissant le systeme de securite 11; selon une autre concep- 
tion ou le capteur de pression serait un capteur type resistif, il serait 
possible de l'integrer dans Vembout de gonflage d'une enveloppe de gaz 
tel que represents sur la figure 5, un soufflet 23 qui s' allonge ou se 
raccourcit en fonction de la pression PI et fait coulisser un potenti ometre 

15 18 sur son curseur 19 la variation d 1 impedance resultante est transmise par 
le conducteur 20 et la masse du dispositif, a la bobine 3 tournante du 
systeme. Ce dispositif se visse sur l'embout de gonflage d'une enveloppe 
de gaz classique par la partie 21 dans une autre configuration dite de 
securite (figure 6) fiable et peu sensible a grande vitesse de rotation, 

20 le capteur lie a la roue est constitue d'un corps elastique conducteur 24 
(mousse plastique chargSe de carbone par exemple) de grande surface de 
contact avec le conducteur 25. Lorsque la pression P2 monte dans 1'enceinte 
le conducteur (plat) 25 se rapproche proportionnellement a la pression P2 
de la jante 26 conductrice. L' impedance entre les points A et B diminue 

25 si la pression P2 augmente, augmente si la pression P2 diminue. 

La chambre a air 27, si elle existe, joue le role de r£partiteur 
de pression sur le corps elastique conducteur absorbeur 24; lorsqu'il est 
dit configuration peu sensible a grande vitesse c'est que, pour un corps 
conducteur de quelques grammes et de grande surface (figure 7), la pression 

30 P2 a surveiller se repartie sur la surface S, et introduit un effort 

P2» S = Fl qui tend a ecraser le corps 24 qui peut etre cent fois superieur 
a la force centrifuge F2 introduite par la masse du corps 24 en faisant 
F2 = m OJ 2 R. 

Dans cette derniere configuration (variante), on peut dire que 

2 

35 si Fl = S • P2 >» F2 = m GJ R, Tecrasement du corps 24 est pratiquement 
fonction de P2, meme si la roue tourne a vitesse angulaire elevee le para- 
metre U n 1 intervenant alors qu'au second ordre. 

Le dispositif, objet de 1 'invention, peut etre utilise dans tous 
les cas ou il est necessaire de connaitre (visualiser) en permanence sans 
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cette bobine par induction grace au noyau 4 alimente une deuxieme bobine 
(secondaire) 3 qui elle est montee en serie avec un quelconque capteur 
de pression monte directement sur I'enveloppe 6 ou au niveau de 1 'axe 4 
mais dans tous les cas lie d*un cote electriquement a la bobine, de Tautre 
5 cote asservi a la pression distant dans I'enveloppe 6. La bobine 1 est 
alimentee en courant alternatif ou module, si la bobine secondaire 3 est 
en boucle ouverte (coupee) une faible puissance est absorbee par la bobine 1 
le galvanometre 2 indique done une intensite tr§s faible, si la bobine 3 
est un court-circuit la puissance absorbee par la bobine 1 est maximum 

10 et le galvanometre 2 indique une deviation maximum entre ces deux valeurs 
extremes le capteur 5 module done "la puissance absorbee par la bobine 1 en 
fonction de la pression existant dans Venveloppe 6" le recepteur R peut 
etre une simple resistance sa fonction etant d'absorber une charge elec- 
trique. La deviation de I'instrument de mesure 2 est done directement 

15 fonction de la contrainte de pression enregistree par le capteur 5 par le 
biais de la puissance electrique absorbee par la bobine 1. Lorsque la 
visualisation en pression est a effectuer pour une enveloppe en mouvement 
de rotation la bobine 1 est fixe la bobine 3 est mobile ainsi que sa chafne 
de mesure (R + 5 + x ...) le noyau peut soit etre mobile (rotation), soit 

20 etre fixe. Les rotations relatives des bobines n'entrainent aucune consom- 
mation de puissance complementai re entre la rotation ou la non rotation 
aucune deviation n'est enregistree par le galvanometre 2. Afin d'obtenir 
plus de precision sur la mesure en 2 il est possible de controler uniquement 
la variation de puissance absorbee soit en controlant la tension U, soit en 

25 controlant le courant I ou une fonction du produit P = U x I (K) ... Un 
exemple de montage a controle differentiel de courant est indique par la 
figure 2 integrant un amplificateur differentiel 7, ce montage peut etre 
tres different en fonction des techniques connues du moment, son objectif 
etant de visualiser une consommation differentielle de puissance electrique P. 

30 Selon une conception, 1'axe du capteur peut etre confondu avec I'axe 8 de 
rotation de la partie mobile; dans le cas de la figure 4, le capteur 17 
sera relie a Tenveloppe a controler par une canalisation pneumatique 9, 
un dispositif de securite 11 fermera le circuit pneumatique en cas de chute 
brutal e de la pression entre le capteur et la valve de gonflage; une concep- 

35 tion possible du nouveau dispositif est indiquee figure 3. Ce nouveau dispo- 
sitif est base sur le ph£nom£ne du diaphragmage avec compensation differen- 
tielle et non retour (blocage en position "ferm§ u si la pression PI dans 
I'enveloppe 10 est tres superieure a la pression P dans la canalisation 9 
et que cette difference PI - P est maintenue). Lorsque la valeur A P = PI - P 
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- REVSMUCATIO* S - 

1 • Systeme permettant de transmettre entre deux ou plueieurs 
pieces en mouvement de rotation relatif 1' evolution d'un parametre physique 
sans contact mdcanique, caracterise, en ce que cette transmission se fasse 
par variation de puissance absorbee (p) par une bobine fixe coupl£e par in- 
ty ductibn a une bobine mobile asservie e~lectriquement a ce parametre, 

2. Systeme selon la revendication 1, caracterise* en ce que la 
bobine fixe soit parcourue par une tension alternative ou modul£e a fr4quenc< 
"fixe". 

3. Systeme selon les revendication 1 et 2, caract4rise" en ce qu< 
10 la visualisation du parametre puisse se faire soit par lecture d'une variati* 
de courant, I (Amperemetre) , soit par lecture d'une variation de tension, U 
(Voltmetre), soit par lecture d'une variation de dephasage entre I et U, soi 
par une variation d'une combinaison de ses 5 parametres (watmetre ou procede 
conventionnel permettant d'obtenir ce resultat). 
15 4. Systeme selon la revendication 1, caracterise en ce que pou: 

la visualisation d'un parametre, pression de gaz, il existe un dispositif de 
s^curite" mettant hors circuit l'enveloppe de gaz en cas de fuite pneumatique 
de la partie mesure. 

5. Systeme selon la revendication 1 , caracterise en ce que 
20 1' aeservissement <Slectrique au parametre (pression) surveillee se fasse par. 

un quelconque capteux. *^ 

6. Systeme selon la revendication 3, caracterise en- ce que 
1' absorption de la puissance fonction d'une pression puisse se faire par un 
corps deformable (elastique) a impedance variable en fonction de la contrain 

25 qui lui est appliquee. 

7. Systeme selon la revendication 6, caracterise en ce que 1 
quotient masse du corps / surface en contact avec la pression a visualiser s< 
aussi faible que possible. 
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contact m§canique entre une piece animee d'un mouvement de rotation et une 
autre fixe un paramStre physique, en toute securite. Lorsque ce paramStre 
3 visual iser est une pression fluide, gaz par exemple, il est parti culi&re- 
ment interessant d'utiliser ce dispositif, cas de tous vehicules roulants 
5 sur enveloppes de gaz (automobile, avion, etc.) ou une quelconque appli- 
cation industrielle nucleaire par exemple pour eviter les contaminations 
par prise de mesure etc. II est bien evident que la prfesente invention 
n'est pas limitee a la forme de realisation illustree en detail, diverses 
modifications pouvant etre apportees sans sortir de son cadre. 



